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Inhaltsverzeichnis heutige Sitzung: thematische Einflihrung in die

\_—/ Unterrichtsplanung sowie in die

Material- und Medienverwendung

@ Rickblick: Roboter-Erprobung
In den Sitzungen 8, 9 und 10 inkl. des
e Unterricht und Artikulation Samstagstermins erhalten Sie vor Ort
e Zeit zur Erarbeitung des Unterrichtsmaterials
D Grundlagen des Copyrights, CC-Lizenzen (inkl. Beratungszeit, Absprachen im Plenum
etc.)
®

030 Organisation des weiteren Vorgehens e sowie flir Absprachen zum Verschriftlichen des
Unterrichtsentwurfs in den Kleingruppen.
In Sitzung 10 erfolgt eine Zwischenreflexion der

Erarbeitungen im Plenum (Gruppenpuzzle).



Reflexion des Robotereinsatzes

Plickers-Reflexion

Fragen-
Vorlage
siehe
Word-
Dokument
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Tool-Vorstellung
Plickers

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenzi
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.

Jede*r Befragte bekommt eine
eigene gedruckte Abstimmungskarte.
Die gewahlte Antwort wird nach
oben gehalten.

iert
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Tool-Vorstellung @ - D ®
e }0{

Plickers

* Die Lehrkraft projiziert mit

Laptop und Beamer Fragensets Welchen Roboter priferieren Sie
Uber die Onlineoberflache und . . . .
die Befragten halten ihre fur den Einsatz im Unterricht?

Antwortkarten nach oben.

e Die Lehrkraft scannt die
Antworten mittels Smartphone-
Kamera und -App in Echtzeit ein.

* Die Ergebnisse stehen

unmittelbar zur Verfigung und A Bluebot
werden in Diagrammen visuell
5 B Ozobot
ausgewertet.
* Pro Frage sind 4 Antwort- C Thymio

Optionen moglich. Neben
Abstimmungsfragen (Wahl von
Prioritaten) kdnnen korrekte
Antworten einprogrammiert
werden (Wissensfragen).

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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QR-Abfragen mit Klein- und GroRgruppen im Live-Interface

Plickers

Methodenkarte

@ Typ

@ Betriebssystem

C(b Installation
Internet-

ﬁ anbindung

a Registrierung

didaktischer
Zweck

@ Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann un jorst Zeinz Ist lizenzier
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.

Webanwendung zzgl. App

systemunabhangig,
App: i0S, Android

LP - erforderlich (App)
SuS - nicht erforderlich

LP - erforderlich
SuS - nicht erforderlich

LP - erforderlich
SuS - nicht erforderlich

Umfragen,

Kompetenzeinschatzung

Zielgruppen

Kosten

Kommentar zu
Kosten

Setting

Aufwand
der eigenen
Einarbeitung

Primarstufe,

Sekundarstufe |,
Sekundarstufe Il,
Erwachsenenbildung
kostenfrei (eingeschrankt)

Plenum

mittel

Wichtig:

Bedenken Sie den

Datenschutz!

Verwenden Sie an
Stelle von
Klarnamen

Pseudonyme!

Die vollstandige Methodenkarte mit weiterfihrenden Hinweisen und den Links zum
Produkt finden Sie im moodle sowie unter www.wwu.de/Lernroboter (CC-BY-lizensiert).
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Lernroboter im Unterricht D
Riickblick

.. o
N

= Schule sollte die Moglichkeiten bieten, Erfahrungen im computational thinking als Bestandteil

digitaler Kompetenz zu sammeln.

= Zur Einflihrung in Coding, Robotik und Algorithmik eignet sich das spielerische Programmieren mit

Lernrobotern.

= Algorithmische Arbeitsweisen werden sichtbar und ,,beGREIFbar”.

Nun begleitend Blicher herumgeben:
* Digitale Kompetenz
e MehralsOund1

* Die vier Dimensionen der Bildung

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation des Unterrichts @ - 3 ®
=7 e

Begriffserklarung und -entstehung

= Artikulation (vgl. lat.: articulatio = Gliederung, Gegliedertheit)

= Strukturierung und Sequenzierung des Unterrichtsverlaufs

= Gliederung und Abfolge von kognitiven Lehr-Lern-Prozessen in Stufen, Phasen oder Abschnitte

= Artikulation des Unterrichts benennt, skizziert, verdeutlicht den methodischen Gang des
Unterrichts

= kein starres Modell, sondern Raum fur Spontanitat und Kreativitat

vgl. Meyer, 2011, 2014a

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation des Unterrichts D

. . 0o
Bedeutung der Artikulation

N

= Artikulation als transparente Gliederung des Unterrichts in unterscheidbare Unterrichtsschritte

= zentrale Grundlage fir eine lernwirksame Unterrichtssteuerung und Gesprachsfuhrung

= positive Unterstutzung der Ablaufe des Lernens, da Gliederung als vorstrukturierende Lernhilfe dient
= Gliederung des Unterrichts in Schritte, Glieder, Stufen, Phasen

= Schaffung inhaltlicher und struktureller Klarheit und Transparenz

Lern- und Arbeitsschritte sind klar . i Abfolge und Uberginge der Phasen
Lernziele sind bekannt . .. :
erkennbar und werden verstanden sind schliissig und plausibel

Der Arbeits- und Lernweg von Lernprozessen und Unterrichtsstunden muss klar und deutlich,

d. h. gut artikuliert sein. Dies zu erreichen ist die Aufgabe eines jeden Artikulationskonzepts.

vgl. Meyer, 2011, 201443, 2014b 10

@ ehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
d L CC BY 4 0, Z svorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation des geplanten Unterrichtsverlaufs Fan

" Planung des Unterrichts als zentrale Aufgabe der Lehrperson

= Artikulation des Unterrichts als Hilfe zur Vorbereitung und Durchfiihrung

= Ziele:
» geplant-strukturiertes, imaginatives Vorausdenken einer Lehr-Lern-Situation
* Visualisierung der Uberlegungen in schriftlich-bildlicher und nachvollziehbarer Form

e produktiv verlangsamte Auseinandersetzung mit dem Unterrichtsverlauf

* Erkennen von Widerspriichen im Vorfeld

vgl. Meyer, 2011, 20143, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation des geplanten Unterrichtsverlaufs

® =[]

= Ausrichtung der Artikulation auf den methodischen Gang:
Wechselwirkung zwischen dem methodischen Handeln des Lehrenden und der

Aneignungstatigkeit der Schiler*innen (Stimmigkeit von Zielen, Inhalten, Methoden)

AuBere, in der zeitlichen Abfolge der Innere, aus der Folgerichtigkeit dieser Schritte zu
Unterrichtsschritte vorliegende Seite erschlieBende Seite / methodischer Gang
Tempo methodische Linienfihrung
Zeit Modellvorstellungen zum Unterrichtsverlauf
Schrittigkeit

Methodische Linienfilihrung

Lenkungslinie Abstraktionslinie
Vertrautheitslinie Komplexitatslinie
Geflhlslinie

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.

vgl. Meyer, 2011, 2014a, 2014b

12
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Artikulation des geplanten Unterrichtsverlaufs

Der Grundrhythmus der Artikulation
ist ein Dreischritt:

= Einstieg

= Erarbeitung

= Ergebnissicherung

Dieser Foliensatz vi

es on Raphael Fehrmann und Horst Zeinz
unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.

Die Planung der Artikulation beinhaltet:

Auswahl der Unterrichtsziele
Auswahl der Unterrichtsinhalte
Auswahl der Vermittlungsmethode

Auswahl der medialen Hilfsmittel

vgl. Meyer, 2011, 2014a, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013

13
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Artikulation des geplanten Unterrichtsverlaufs

Eine allgemeingultige lerntheoretische Begrindung
des Unterrichtsganges ist unmaoglich.
Die richtige Schrittfolge muss vielmehr fir
jedes Unterrichtsthema und fur jede Schulklasse neu und
unter Beachtung der Handlungsspielraume des Lehrers

bestimmt werden. |
Hilbert Meyer

Meyer, 2011, S. 108

14
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Artikulation des geplanten Unterrichtsverlaufs

Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs

Zentrale Aspekte:

1.

2
3.
4

r Foliensatz v

Bedingungsanalyse

Sachanalyse des Unterrichtsgegenstandes
Didaktische Analyse

Methodische Analyse

Visuelle Modellierung der
Planungszusammenhange
Sammlung von Literaturhinweisen sowie von

Anlagen, Unterrichtsmaterial

@ Diese on Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.

vgl. Meyer, 2011, 20144, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013

15
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Artikulation des geplanten Unterrichtsverlaufs
Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs

16
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Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs
Die Bedingungsanalyse

Lernvoraus-
setzungen der
Schiler*innen

Rahmen-
bedingungen fur }
Unterricht

17

‘ Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenzie
unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs

Die Bedingungsanalyse

Anthropogene und soziokulturelle
Lernvoraussetzungen der Schiiler*innen

= Vorwissen der Schiler*innen
(Vorkenntnisse, Vorerfahrungen)

= soziale Bedingungen
= kulturelle Lernvoraussetzungen

= Einstellung zur schulischen Arbeit /
Motivation

= entwicklungspsychologische, kognitive,
psychomotorische Lernvoraussetzungen

= Beziehungsgeflige und Verkehrsformen
in der Klasse

= Vertrautheit mit unterschiedlichen
Sozialformen

= Vertrautheit mit unterschiedlichen
Erarbeitungsformen, Methoden, Medien

©

-

Personelle und institutionelle
Rahmenbedingungen fiir Unterricht

= materielle Ausstattung der Klasse /
Schule mit Lehr- und Lernmitteln

= raumliche Bedingungen

= allgemeine Ausstattung des
Klassenraumes

= Ausstattung mit Medien
= Gliederung des Schulalltags
= personale Schulstruktur

= Schulkonzept, Schulprofil

Lernvoraus-
setzungen der
Schiiler*innen

Rahmen-

bedingungen fiir )
Unterricht

vgl. Meyer, 2011, 20143, 2014b

vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013
18
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Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs
Die Sachanalyse

Sachanalyse:
= fachwissenschaftliche Auseinandersetzung mit Lehrgegenstand
durch die Lehrkraft
= Abhandlung entsprechend den wissenschaftlich gesicherten

Erkenntnissen

= Berucksichtigung von relevanten Aspekten und Perspektiven

= Bedeutung des Unterrichtsgegenstandes im lGbergreifenden
Sachzusammenhang

= Berucksichtigung von fir das Verstehen notwendigen Begriffen,

Verfahren, Sinnbeziigen und Anwendungsbereichen

vgl. Meyer, 2011, 2014a, 2014b

vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013
19
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Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs
Die didaktische Analyse

Didaktische Analyse:

= Darstellung des Lerninhalts der Stunde in Bezug auf den Lehrplan

=  Begrindungen des Lerngegenstandes:

= Lebenswelt- und Gegenwartsbedeutung / Zukunftsbedeutung

)
%'6*
. . 7. M.
Exemplaritat q%«%e
. . . (JJ
= Struktur und Zuganglichkeit
= Wert Ziel der Begriindung
» Transfermoglichkeiten Formulierung von
Kompetenzangaben:
= zu erwartende Schwierigkeiten = Sachkompetenz
= Lernerfolgskriterien = Methodenkompetenz
= Priagung fundamentaler Einstellungen " Selbstkompetenz vel- Meyer, 2011, 20143, 2014b

vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013

= Sozialkompetenz 0
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Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs
Die didaktische Analyse

Unter Kompetenzen versteht man die
bei Individuen verfugbaren oder durch sie
erlernbaren kognitiven Fahigkeiten und
Fertigkeiten, um bestimmte Probleme zu losen,
sowie die damit verbundenen motivationalen,
volitionalen und sozialen Bereitschaften und
Fahigkeiten, um die Problemlosungen in variablen
Situationen erfolgreich und verantwortungsvoll
nutzen zu konnen.

Franz E. Weinert

vgl. Weinert, 2001
21
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Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs
Die methodische Analyse

Methodische Analyse:

Methodische Aufbereitung des Themas hinsichtlich
= Strukturierung des Ablaufs / Artikulation

= Festlegung der Sozialform

= Festlegung der Kommunikationsformen des Unterrichts

= Wahl der Handlungsmuster

" Methodeneinsatz

= QOrganisation von Differenzierung

= Berucksichtigung von Regeln und Ritualen

=  Auswahl der Medien

) ) vgl. Meyer, 2011, 20144, 2014b
= Sicherung der Ergebnisse vel. Esslinger-Hinz et al, 2013

22
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Schritte der Prozessplanung des Unterrichtsverlaufs
Die methodische Analyse

Methodische Analyse:

= Entscheidungen, Begriindungen, Planungsalternativen stehen in
Bezug zur Lerngruppe, zur Sachstruktur, zu den didaktischen

Uberlegungen

=  Berucksichtigung von Gelenkstlicken, Schaltstellen,
Uberlappungen, Neuanfingen, Schleifen, Riickkoppelungen im
geplanten Unterrichtsverlauf, damit die Schiler*innen individuelles

methodisches Handeln einbringen kbnnen

vgl. Meyer, 2011, 20144, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013

23
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen @ e son

= Zusammenfiihrung der Ziel-, Inhalts-, Sozial- und Handlungs- sowie Interaktionsstruktur
einer Unterrichtsstunde im Zusammenspiel mit der zeitlichen Dimension
= methodische Linienfiihrung einer Stunde, damit verschiedene didaktische Aspekte

Berucksichtigung finden (vgl. H. Meyer)

Inhaltslinien Sozialkommunikative Linien Prozesslinien
= konkret-abstrakt = Lenkungslinie = deduktiv —induktiv — abduktiv
=  Komplexitatslinie = Vertrautheitslinie = |inear — zyklisch
= Klarheitslinie = Provokation / Verséhnung = zerlegen — konstruieren
= Geflhlslinie = Handlungslinie

ist lizenziert Vgl- Meyer, 2011
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen -

= Der methodische Gang erfordert einen regelmalligen Wechsel von inhaltlicher Vertiefung und

methodischer Besinnung.

=  Grundrhythmus der Artikulation ist ein Dreischritt:

Erarbeitung Ergebnissicherung
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

xz» = @

Phase, in welcher sich das Thema fiir die Schiler*innen erschliel3t und die Schiler*innen auf das Thema
eingestimmt werden

Fragen:

=  Welche Erwartungshaltung initiiere ich?
=  Wie erzeuge ich eine Fragehaltung?

= Wie erlange ich Spannung?

= Wie rege ich zum Nachdenken an?

=  Wie formuliere ich eine Leitfrage?

=  Wie gelange ich zur Zielformulierung?

= Wie bahne ich die Problemstellung an?

= Wie gewahrleiste ich Transparenz?

= Wie entfalte ich Arbeits- und Lernfreude?

Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

xz» = @

Didaktische Kriterien fiir den Unterrichtseinstieg:
= Vermittlung eines Orientierungsrahmens
= Zielorientierung
= Transparenz von Stundenziel und Weg
= Verortung der Stunde innerhalb der Unterrichtsreihe

» Einflhrung in die zentralen Aspekte des Themas v
=  Anknlipfung an das Vorverstandnis bzw. die Vorerfahrungen aus der Lebenswelt der Schiler*innen

= \ernetzung von wiederholender Ergebnissicherung und Neuanfang J P
“~“T 3
=  Einstimmung, Eingangsmotivation: &
= Ansprache intrinsischer Motivation I
= Lernmotivierung der Schiler*innen (warming-up) X

= Partizipation der Schiiler*innen

vgl. Meyer, 2011, 20144, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013

27
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

xz» = @

betroffen machend

(re)aktivierend

anknijpfend vorbereitend

einstimmend

wiederholend

Zielgerichtet

ritualisiert

gefiihls- und erlebnisweckend informierend

problematisierend

mit der Sache konfrontierend

28
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen
=
4 4

Gestaltungsmoglichkeiten:

= Bitte sammeln Sie online Ideen fiir Gestaltungsmoglichkeiten eines Einstiegs!

= Verwendetes Tool: Wir er6ffnen gemeinsam ein Board auf flinga.fi
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Whiteboard- und Kartensystem fur kollaborative Settings

flinga.fi

Methodenkarte

@ Beschreibung Das Flinga Whiteboard ist ein Tool mit vielfdltigen Moglichkeiten zur kollaborativen
Zusammenarbeit im Klassenzimmer; die Flinga Wall umfasst ein Tool, mit dem Kommentare, Fragen
und Antworten von Schiler*innen schnell und einfach sowie fir alle sichtbar gesammelt werden

kénnen.
_@_ Typ Webanwendung e o Zielgruppen Primarstufe,
A " Sekundarstufe |,
Sekundarstufe I,
Erwachsenenbildung
@ Betriebssystem  systemunabhdngig € Kosten kostenfrei
((\5 Installation LP - nicht erforderlich E Kommentar zu
; SuS - nicht erforderlich Kosten
Internet- LP - erforderlich
ﬁ anbindung Sus - erforderlich
Registrierung LP - erforderlich i"."' Setting Partnerarbeit,
SuS - nicht erforderlich L Gruppenarbeit, Plenum
didaktischer Umfragen, Aufwand gering
* Zweck Begriffssammlung, der eigenen
Meinungssammliung, Einarbeitung

Kompetenzeinschatzung

Die vollstandige Methodenkarte mit weiterfihrenden Hinweisen und den Links zum
T s riensirvon st renmamunnoszm s PTOAUKE finden Sie im moodle sowie unter www.wwu.de/Lernroboter (CC-BY-lizensiert). 30

unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen
=
/. /

Gestaltungsmoglichkeiten:
» Problematisierung / Problemexposition durch:
= Prasentation
Demonstration
Auslosung eines kognitiven Konflikts
Schuleraktivitat
= visueller Einstieg (Bild, Dia, Karikatur, thematische Landkarte)

= auditiver Einstieg (Tontrager, vorgetragener Text, Lied) —— il

= audio-visueller Einstieg (Film/-Ausschnitt) “"/ N

= Unterrichtsgesprach uber ein zur Stunde hinfihrendes Thema ’4 -

= Aufstellen einer provokanten These, Behauptung (\/

» Erfragen des Vorwissens / der Erfahrungen der Schiiler*innen ~ | ‘

= Gestalten eines Rollenspiels, eines Interviews, einer Reportage -

= |nformieren Uber den Stundenverlauf

= Demonstration von Gegenstinden vel- Meyer, 2011, 20143, 2014b

. . . . ] . vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013
= Durchfiihren eines Versuchs (im naturwissenschaftlichen Unterricht)

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.



https://www.uni-muenster.de/Lernroboter/
https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.de

@ =[]k

Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

i ,

Phase des Unterrichtsprozesses, in welcher sich die Schiler*innen in die gestellte
Lernaufgabe einarbeiten und Kompetenzen und Kenntnisse erwerben bzw. Fahigkeiten
und Fertigkeiten entwickeln, um diese auf ahnliche Aufgaben anzuwenden

Fragen:

=  Wie initiiere ich Lernprozesse?

=  Welche Methoden, Sozial- und Organisationsformen helfen mir?

=  Welche Lernstrategien sind erforderlich und nutzlich?

=  Welche Lernaktivitaten erzeugen Bewusstsein und Speicherung?

= Welche Differenzierung ist notig und moglich?

=  Welche Verfahren sind lerneffektiv und 6konomisch?

=  Wie schaffe ich Freiraume fur selbststandige und kreative Prozesse?

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

i ,

Didaktische Kriterien fiir die Erarbeitungsphase:
= Formulierung einer Leitfrage, Bewusstwerden der Aufgabe
= Formulierung eines Arbeitsauftrags, Vorgabe fiir die Erarbeitung
= Einarbeitung in den Sachzusammenhang und die Problemstellung
= Hypothesenbildung, Begriffsklarung
= Planung des Vorgehens
= Strukturierung der Erarbeitung, ggfs. Differenzierung
= Anbieten von Arbeits- und Losungshilfen
= Auswertung der Ergebnisse
= Forderung von
= Sach- und Fachkompetenz
= Methodenkompetenz
= sozialer und kommunikativer Kompetenz (Unterrichtsgesprache)

Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.

vgl. Meyer, 2011, 20144, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

> \/ Erarbeitung S )

differenzierend

durchdringend  kooperierend
Arbeits- und Lésungshilfen anbietend

Medieneinsatz (Tafelbild) bedenkend
Aktions- und Sozialformen variierend

Weg(e) der Bearbeitung strukturierend
Einzelergebnisse vortragend und systematisierend

Anschauungsformen und Handlungsebenen variierend
informierend durchfiihrend

planend erarbeitend

rhythmisierend
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

i ,

Gestaltungsmoglichkeiten:

= Vortrag des Lehrers

= Lesen eines Textes

= schriftliche Beantwortung von Fragen

= Auswertung von Diagrammen / Tabellen

= Auswertung eines Filmausschnitts nach vorgegebenen Fragestellungen
= Erarbeitung bzw. Diskussion eines Problems in Kleingruppen/Plenum

= Herstellung eines Gegenstandes bzw. Mediums

= Durchfuhrung von Schiilerexperimenten

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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vgl. Meyer, 2011, 20144, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

@ =[]k

>

Phase, in welcher der Lernzuwachs erkennbar und tGberprifbar wird, indem man Schilern in
geeigneter Weise die Gelegenheit gibt, die neu erworbenen Kompetenzen zu prasentieren und tber
ihren Lernweg zu reflektieren

Fragen:

= Wie bereite ich die Reflexion der Handlungs- und Lernprozesse vor?

= Wie verdeutliche ich den themenlbergreifenden Kontext?

= Welche Schlusse ziehe ich flir das weitere Vorgehen?

=  Welche Transfermoglichkeiten sind zu bedenken?

" |n welcher Form werden die Lernergebnisse gesichert?

= Bietet sich eine Prasentation von Lernergebnissen (Teilergebnissen) an?
= Bietet sich eine Dokumentation der Lernergebnisse an?

=  Welche Funktion soll eine mogliche Hausaufgabe haben?

Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

>

Didaktische Kriterien fiir die Phase der Ergebnissicherung:
® Prasentation und Zusammenfassung der Ergebnisse
» Ruckbezug auf die thematische Ausgangslage
=  Methodenreflexion
= |ntegration des Erlernten, Aufzeigen von Perspektiven
= Anwendung und Ubung zur Vertiefung =
= \erarbeitung, Transfer, Ausklang .

vgl. Meyer, 2011, 20144, 2014b
vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

>

transferierend
differenzierend
wiederholend

zusammenfassend vertieiend
Planung der nachsten Schritte vorbereitend

Kontrolle des Lernzuwachses ermoglichend
zum Eingangsproblem zuruckfuhrend
entspannend festigend generalisierend

individualisierend
systematisierend

@ @ Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
oY unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Artikulation — Gliederung des Unterrichts in Phasen

>

= Gestaltungsmoglichkeiten:
= Zusammenflihrung, Protokollierung und Prasentation der Arbeitsergebnisse durch
= Unterrichtsgesprach
= maundliche Zusammenfassung
= moderierte Prasentation
=  Gestaltung eines strukturierten Tafelbildes
= Gestaltung eines Plakats / einer Wandzeitung

= (Uberpriifung der Vervollstindigung, ggfs. Erganzung und Korrektur “"/ ~iis
= Auswertung und Diskussion der Lernwege und der Ergebnisse, Kritik CC//

= Reflexion des Stundenverlaufs

= Leistungsbeurteilung, Bewertung, Verstandigung lber geleistete Arbeit
= Ubung, Vertiefung, Prasentation, Veréffentlichung

= Ausblick auf die kommende Unterrichtsstunde

= Erteilung von Hausaufgaben zur Festigung des Erlernten vel- Meyer, 2011, 20143, 2014b

vgl. Esslinger-Hinz et al, 2013
39
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® =

Visuelle Modellierung der Verlaufsplanung

= Darstellung der Verlaufsplanung in visualisierter Form mithilfe einer Planungstabelle

= Didaktisch-methodische Anordnung mithilfe von 6 vertikalen Spalten

= Zeitliche Gliederung sowie Gliederung in Phasen mithilfe von horizontalen Zeilen

@ ® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Visuelle Modellierung der Verlaufsplanung

Thema der Unterrichtseinheit: Thema der Unterrichtsstunde: (__ .Stunde)

Zeit Phase Handlungsschritte /
Lehr-Lern-Aktivitaten der LP sowie der SuS

Sozialformen Kompetenzen Medien und Material

Angabe moglicher Impulse durch die
Lehrperson sowie moglicher
Interaktionen incl. erwarteter
Interaktionsreaktionen

Angabe eines Richtwertes
fur die kalkulierte Dauer
der einzelnen Phase

ermoglicht Abschatzung
Uber den zeitlichen
Gesamtumfang aller
geplanten Phasen

ermoglicht individuellen Bezug zur
Zielgruppe / zur spezifischen
Schilergruppe

Angabe des Phasentitels

ermoglicht Klarheit Gber
die didaktische Funktion
des jeweiligen

O] vt Unterrichtsschrittes
@: unter der Lizenz CE-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.

Angabe der
Kompetenzerwartungen in
Grob- und Feinzielen

ermoglicht
Sicherstellung der
Kompetenzerfillung

Angabe des . Angabe des Material- und
Handlungsrahmens fiir alle .
- Medieneinsatzes
Beteiligten

erméglicht einen Uberblick
Uber alle in der
Unterrichtssequenz
verwendeten Sozialformen
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Literaturempfehlung

Unterrichtsplanung

Esslinger-Hinz, llona; Wigbers, Melanie; Giovannini, Norbert; Hannig, Jutta; Herbert, Leonore; Jakel, Lissy; Klingmdiller,
Christine; Lange, Bernward; Neubrech, Nadine & Schnepf-Rimsa, Elke (2013): Der ausfihrliche Unterrichtsentwurf.
Weinheim und Basel: Beltz.

Meyer, Hilbert (2011): Unterrichtsmethoden Il — Praxisband. 14. Auflage. Berlin: Cornelsen Verlag Scriptor GmbH & Co.
KG.

Meyer, Hilbert (2014a): Was ist guter Unterricht? 10. Auflage. Berlin: Cornelsen Verlag Scriptor GmbH & Co. KG.
Meyer, Hilbert (2014b): Leitfaden Unterrichtsvorbereitung. 7. Auflage Berlin: Cornelsen.

Scholz, Lothar / Bundeszentrale fir politische Bildung (2018): Methoden-Kiste. 8. Auflage. Bonn: bpb. Online-Bezug tber
URL: https://www.bpb.de/system/files/dokument_pdf/5683 akt methoden-kiste_8aufl 180509 online.pdf, Tag
des letzten Zugriffs: 15.11.2019.

Weinert, Franz E. (2001): Vergleichende Leistungsmessung in Schulen — Eine umstrittene Selbstverstandlichkeit. In:
Weinert, Franz E. (Hg.): Leistungsmessungen in Schulen. S. 17-31. Weinheim u. Basel.
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Literaturempfehlung

Unterrichtsplanung

Verteilung der
Methodenkisten

U

Scholz, Lothar / Bundeszentrale fir politische Bildung (2018): Methoden-Kiste. 8. Auflage. Bonn: bpb. Online-Bezug tber
URL: https://www.bpb.de/system/files/dokument_pdf/5683 akt_methoden-kiste 8aufl 180509 online.pdf, Tag

des letzten Zugriffs: 15.11.2019.
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Urheberrecht und Creative Commons

Videolink:
https://h5p.org/node/937583

Video: CC-BY | Raphael Fehrmann
www.wwu.de/Lernroboter
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Mithilfe kiinstlicher Intelligenz erzeugte Erklarvideos im Legestil

mysimpleshow

Methodenkarte

@ Typ

Betriebssystem
Installation

Internet-
anbindung

Registrierung

didaktischer
Zweck

Webanwendung

systemunabhangig

LP - nicht erforderlich
SuS - nicht erforderlich

LP - erforderlich
SuS - erforderlich

LP - erforderlich
SusS - erforderlich flr Zugriff
auf vollen Funktionsumfang
Videoproduktion

Zielgruppen

Kosten

Kommentar zu
Kosten

Setting

Aufwand
der eigenen
Einarbeitung

Primarstufe,
Sekundarstufe |,
Sekundarstufe Il,
Erwachsenenbildung
kostenfrei fur
Bildungszwecke

siehe Vermerk zur
Registrierung

Einzelarbeit, Partnerarbeit,
Gruppenarbeit

gering

Die vollstandige Methodenkarte mit weiterfihrenden Hinweisen und den Links zum
Produkt finden Sie im moodle sowie unter www.wwu.de/Lernroboter (CC-BY-lizensiert).
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mit ktnstlicher Intelligenz erzeugte Erklarvideos im Legestil
mysimpleshow

Methodenkarte

Hinweise fiir Sie:

Online kdnnen kostenfreie Lehrkraftlizenzen angemeldet werden.

Die Spracheingabe fiir die KI muss natiirlich adaptiert werden (BY = ,,beih®, SA =, Es_Ah“).

Ein produziertes Video wird vom Dienst beim Erzeugen der Download-Datei zusatzlich online
freigegeben — das Video sollte nach der finalen Korrektur- und Export-Schleife direkt online
geldscht werden (Erzeugungsdateien nach dem Download l6schen, das |6scht auch die 6ffentlich

zuganglichen Dateien im Portal)!
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Copyright und CC-Lizenzen
Literatur zum Weiterlesen

Literaturempfehlung

Philipp, Johannes (2019): Medienrecht und Schule | Medien verantwortlich nutzen und selbst gestalten.
Bezug Giber URL: http://dozenten.alp.dillingen.de/mp/recht/medrecht+schule alp.pdf, Tag des letzten
Zugriffs: 26.10.20109.

Philipp, Johannes (2018): Medienrecht und Datenschutz in Schule. Bezug Giber URL:
https://prezi.com/xoonvmklbjwp/medienrecht-und-datenschutz-in-der-
schule/?utm campaign=share&utm medium=copy, Tag des letzten Zugriffs: 26.10.2019.

Philipp, Johannes (0. J.): Medien im Internet zur kostenlosen Nutzung. Bezug tGber URL:
http://dozenten.alp.dillingen.de/mp/recht/cc-mediensuche.pdf , Tag des letzten Zugriffs: 26.10.2019.
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Medienrecht im schulischen Kontext . D
, , Literaturempfehlung
Literatur zum Weiterlesen

Eine allgemeine Einflihrung zum ,,Medienrecht im schulischen Kontext” finden Sie hier hinterlegt!

Die Prasentation behandelt:

Eﬁ’ Einsatzformen von Medien in der Schule

Urheberrecht

Nutzung von Medien aus dem Internet im Unterricht

Schulwebsites und Publikationen

ﬁ Datenschutz in der Schule

jeser Foliensatz von
[
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Unterrichtsplanung @ ~—1 j
e ®¢90
b . o

Organisation des weiteren Vorgehens

Ziel: Planung konkreten Unterrichts, Kontext: Lernroboter-Einsatz mit Fachbezug

Entwerfen Sie Unterrichtsstunden fur eine von lhr gewahlten Schulform / eine Klassenstufe / ein
Unterrichtsfach, in denen der Lernroboter zum Einsatz kommt.

Wahlen Sie ein Thema innerhalb des Fachs, in welchem der Lernroboter Anwendung findet.

Ob dies eine Unterrichtssituation ist, in der der Lernroboter erstmals zum Einsatz kommt
(Beispiel: Vorstellung des Lernroboters, allgemeine Einfiihrung, erste Erprobung am Thema

Wiirfelwahrscheinlichkeit) oder die Schiler*innen Vorerfahrungen haben (groRRerer Schwerpunkt

auf fachlichem Kontext, Beispiel: Marchen im Unterricht, Stunde 6: Wir bauen Marchenwelten fur

den Ozobot!), ist Ihnen Uberlassen.
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Unterrichtsplanung
Organisation des weiteren Vorgehens

® & [Y .

n Rapha IF hmannun

d Horst Zeinz

d L CCBV4OZ

schlag s. Coverfolie.

ist lizenziert

Stellen Sie bitte alle Materialien digital (und ggfs. physisch) bereit, die zur
praktischen Durchfihrung der Unterrichtsstunde bend6tigt werden.

Erstellen Sie gerne interaktive Materialien (h5p, Erklarungsvideos als
StopMotion...).

Setzen Sie in Passung zu dem von |lhnen geplanten Unterrichtsverlauf gerne
digitale Tools ein (bspw. Plickers fir die Durchfiihrung von Umfragen).
Verweisen Sie hierzu gerne auf die bereitgestellten Methodenkarten, diese
kdnnen Sie gemald CC-BY in Ihr Material einsetzen.

Verwenden Sie bitte nur Materialien, an denen Sie das Urheberrecht besitzen

bzw. die CC-lizensiert sind (weitere Hinweise s. Vorlagedatei im moodle).
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Unterrichtsplanung @ ’D ®
e 09

Organisation des weiteren Vorgehens

= Die erstellten Unterrichtsentwirfe sollen inkl. didaktischer-methodischer Beschreibungen,

Unterrichtsverlaufsraster sowie aller Anlagen (dies ist die gesamte, am Ende eingereichte Hausarbeit)

als CC-BY-Lizenz veroffentlicht werden.

jeser Foliensatz von
[
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Unterrichtsplanung @ I~ 3 ®
e 0e®

Organisation des weiteren Vorgehens

= hierzu: Nutzung des zweiten moodle-Kurses
= bereitgestellte Vorlagen
= Bluebot: fir die Nutzung freigegebene Pfeille
" (Ozobot: Felder-xls mit Code-Breiten
= Tabelle zur Eintragung der Gruppennamen, verwendeten Roboter, Themen...
= bereitgestellte Materialien und Medien, Werkzeugkoffer (mit Materialien zur Inspiration und

weiteren Vorlagen, gemeinsame Betrachtung der padlets)

® Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
By unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Unterrichtsplanung
Organisation des weiteren Vorgehens

® &

3 223

= Gruppenbildung:

= Finden Sie sich am Ende der Sitzung bzw. bis zur Beginn der nachsten Sitzung in Kleingruppen

zu je 3 Personen zusammen.

= Sofern die Bildung von Zweiergruppen notig ist, sprechen Sie uns bitte an.

= Die Kleingruppen mussen nicht homogen hinsichtlich des studierten Lehramts sein, Sie

mussen nicht zwingend einen Unterrichtsentwurf Ihrem Lehramt entsprechend entwerfen.

Sobald Sie sich als Gruppe gefunden haben und einen Lernroboter sowie ein Thema gewahlt haben,

tragen Sie sich bitte in die Datenbank ein! Bitte vermeiden Sie thematisch aquivalente Stunden.
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Unterrichtsplanung
Organisation des weiteren Vorgehens

®
«

3
%

ORGA-Bereich

| = |
== Gruppen und Themen (kursiibergreifend) - bitte eintragen

Gruppen und Themen (kursiibergreifend) - bitte eintragen

Listenansicht Einzelansicht Suche Eintrag hinzufiigen

Y

Suchen Sortiert nach Zeiterstellt v || Aufsteigend v S R Ml Einstellungen speichern

Gr.- Kurs: Teilnehmerdaten: Roboter: Schulform: Fach: Jgst.: Thema: Edit:
Nr.:

Eintrige pro Seite. %0 7

@ @ Dieser Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
oY unter der Lizenz CC-BY-4.0, Zitationsvorschlag s. Coverfolie.
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Unterrichtsplanung D
Organisation des weiteren Vorgehens

Sobald Sie sich eingetragen haben, trage ich (in regelmaliigen Abstanden) lhre Gruppennummer

hinzu. Sie erhalten dann Zugriff auf den Gruppenbereich im unteren Bereich des Kurses.

Gruppenbereich zur Arbeit an den Unterrichtsentwiirfen (Gr. 1-40, wird zeitverzogert freigeschaltet)

Nicht verflighar, es sei denn: Sie gehdren zu Gruppe 01
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Ausblick auf die ndachsten Sitzungen / Samstagstermin @ ]‘ D ®
[~ 0e®
Organisation des weiteren Vorgehens -

Sitzung ) Erarbeitung der Unterrichtsentwiirfe, parallel: Beratungen

Samstag Erarbeitung der Unterrichtsentwiirfe, parallel: Beratungen

Sitzung 10  Abschluss der Arbeit an den Materialien, Zwischenreflexion (Gruppenpuzzle)

56
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Hausaufgbe @ ]s 3 o> e
N . 222

Organisation des weiteren Vorgehens

BY unter

Bitte sehen Sie sich im moodlekurs die bereitgestellte Vorlage zur Verschriftlichung der
Unterrichtsplanung an und bringen Sie aufkommende Fragen in der nachsten Sitzung mit!
Bitte sichten Sie den neuen moodlekurs sowie die bereitgestellte Literatur!

Bitte sichten Sie die Werkzeugkisten!

Optional: Bitte sehen Sie sich den beispielhaften Unterrichtsentwurf (Link) zum calliope mini an.
Bitte beachten Sie, dass es sich dabei um keinen Lernroboter (sondern um eine Platine) handelt
und wir keine Unterrichtsmaterial-Anhange in diesem Umfang erwarten. Dieser
Unterrichtsentwurf soll lhnen Impulse geben, welche didaktischen Gedanken Sie ggfs. in lhren

eigenen Planungen berucksichtigen konnten.

Foliensatz von Raphael Fehrmann und Horst Zeinz ist lizenziert
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= Einzelne Infografiken konnen zudem aus kostenfreien und unter der Bedingung der Riickverlinkung auf den Anbieter
freigegebenen Folien der Portale presentationload.de und smiletemplates.com entstammen. Die vom Anbieter
geforderte Ruckverlinkung wird hiermit umgesetzt. Weitere Infografiken kénnen zudem aus dem Office-Integrierten
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Weitere Informationen zum Projekt ,Lernroboter im Unterricht
finden Sie fortlaufend unter www.wwu.de/Lernroboter/ .

Lernroboter
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