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Spiel: 
Wir steuern einen Menschen-Roboter!

Befehlskarten-Set (pro Roboter bereitzustellen)


	
	
	
	

	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
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nach vorne.
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	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.

	
	
	
	

	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.
	Gehe einen Schritt 
nach vorne.

	
	
	
	

	Gehe einen Schritt 
nach hinten.
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nach hinten.
	Gehe einen Schritt 
nach hinten.
	Gehe einen Schritt 
nach hinten.

	
	
	
	

	Gehe einen Schritt 
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nach hinten.
	Gehe einen Schritt 
nach hinten.
	Gehe einen Schritt 
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	Gehe einen Schritt 
nach hinten.
	Gehe einen Schritt 
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	Gehe einen Schritt 
nach hinten.
	Gehe einen Schritt 
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	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.

	
	
	
	

	Drehe dich um 90° nach links.
	Drehe dich um 90° nach links.
	Drehe dich um 90° nach links.
	Drehe dich um 90° nach links.

	
	
	
	

	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.

	
	
	
	

	Drehe dich um 90° nach links.
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	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.
	Drehe dich um 90° nach rechts.

	
	
	
	

	Drehe dich um 90° nach links.
	Drehe dich um 90° nach links.
	Drehe dich um 90° nach links.
	Drehe dich um 90° nach links.

	
	
	
	

	Überspringe ein Feld nach vorne.
	Überspringe ein Feld nach vorne.
	Überspringe ein Feld nach vorne.
	Überspringe ein Feld nach vorne.

	
	
	
	

	Überspringe ein Feld nach vorne.
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	Überspringe ein Feld nach vorne.
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